淡江大學97學年度第2學期電機系研究所教學計畫表
	課程名稱：（中文）感測器其設計
	開課單位
	電機系

	（英文）Sensors and their circuit design
	課程代碼
	？？？

	授課教師：盧明智

	學分數
	3學分
	必/選修
	選修
	開課年級
	電機系機器人碩士班一

	先修科目或先備能力：電子學

	課程教學目標：使學生熟悉各種感測器及其應用，並將所累積之技術應用至機器人之設計。

	教科書1
	自編講義

	週次

（1-18）
	課程大綱
	教學方法
	備註

	
	單元主題
	內容綱要
	講授
	示範
	習作
	其他2
	

	1
	機器人感測應用之分類

	1.安全 2.位移  3.角度  4.循跡  5.定位
	●
	
	
	
	

	2
	物理量與電氣量之轉換方法
	1.電阻 2.電流 3.電壓 4.頻率 5.機械
	●
	●
	
	
	

	3-4
	安全考量之感測元件及其應用分析與設計
	1.溫度 2.過電流 3.壓力 4.傾斜 5.電力不足
	●
	●
	●
	
	

	5-8
	位移感測元件及其應用分析與設計
	(1)超音波位移測距法     (2)電波位移測距法
(3)雷射位移測距法       (4)IBDMS位移測距法

(5)近接位移測距法 
	●
	●
	●
	
	

	9-10
	角度感測元件及其應用分析與設計
	(1)電阻式角度感測       (2)磁阻式角度感測
(3)光電式角度感測       (4)影像式角度感測
	●
	
	●
	
	

	11-13
	循跡感測元件及其應用分析與設計
	(1)光反射法感應     (2)圖形標記法感應
(3)磁路設定法感應   (4)顏色辨識法感應

(5)非接觸軌道感應
	●
	
	
	
	

	14-16
	定位感測元件及其應用分析與設計
	(1)影像辨識座標定位     (2)影像圖學座標定位
(3)RFID座標定位        (4)固定標記座標定位


	●
	
	
	
	

	17-18
	訊號轉換與傳輸

	(1)R/V C、I/V C、F/V C、V/F C     

(2)A/D C、D/A C
(3)串列、並列傳輸                 (4)光電傳輸

(5)無線電傳輸                     (6)4mA〜20 mA電流迴路傳輸


	●
	●
	●
	
	

	教材編選：

評量方法：筆試30 ％、報告30 ％、實作40 ％
教學相關配合事項：教學內容、教科書、學期成績評量方法皆公告於學校教務處相關網頁及教師個人教學平台上以供學生參考。

	課程與核心能力關聯比對表

	核

心

能

力

1.1
	核

心

能

力

1.2
	核

心

能

力

2.1
	核

心

能

力

2.2
	核

心

能

力

2.3
	核

心

能

力

3.1
	核

心

能

力

3.2
	核

心

能

力

3.3

	1
	1
	1
	1
	
	
	1
	1

	百分比(%)
	6/8



