淡江大學96學年度第2學期電機系研究所教學計畫表
	課程名稱：（中文）多機器人系統
	開課單位
	TETDM

	（英文）MULTI-ROBOT SYSTEMS
	課程代碼
	E2744

	授課教師：翁慶昌 教授

	學分數
	3
	必/選修
	 選
	 
	 

	先修科目或先備能力：線性代數、計算機概論，控制系統，感測器

	課程教學目標：。

	教科書1
	1. http://www.robocup.org

2. http://www.fira.net

	週次

（1-18）
	課程大綱
	教學方法
	備註

	
	單元主題
	內容綱要
	講授
	示範
	習作
	其他2
	

	1
	課程簡介與報告分組
	課程簡介與報告分組
	●
	 
	
	
	

	2
	基本概念介紹(I) 
	基本概念介紹
	
	
	
	
	

	3
	基本概念介紹(II)
	基本概念介紹
	●
	 
	
	
	

	4
	兩輪機器人運動方程式推導與控制器設計 
	方程式推導與控制器設計
	●
	
	
	
	

	5
	三輪機器人運動方程式推導與控制器設計
	運動方程式推導與控制器設計
	●
	
	
	
	

	6
	四輪機器人運動方程式推導與控制器設計
	運動方程式推導與控制器設計
	●
	●
	
	
	

	7
	機器人足球系統之介紹 - FIRA SimuroSot
	機器人足球系統之介紹 - FIRA SimuroSot
	●
	●
	
	
	

	8
	單機器人之控制設計與模擬
	單機器人之控制設計與模擬
	●
	●
	
	
	

	9
	多機器人合作策略設計與模擬期
	多機器人合作策略設計與模擬期
	●
	●
	●
	
	

	10
	中考試週
	
	
	
	
	
	

	11
	多機器人路徑規劃論文研讀與報告(I)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	12
	多機器人路徑規劃論文研讀與報告(II)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	13
	多機器人合作論文研讀與報告(I)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	14
	多機器人合作論文研讀與報告(II)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	15
	多機器人系統論文研讀與報告(I)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	16
	多機器人系統論文研讀與報告(II)
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	17
	課程簡介與報告分組
	研讀與報告
	●
	●
	●
	
	

	18
	期末考試週
	
	
	
	
	
	

	教材編選：1. 講義
           2. 全國博碩士論文資訊網 http://datas.ncl.edu.tw/theabs/1/
           3. 電子資料庫IEL (IEEE/IEE Electronic Library)

           4. 電子資料庫Academic Search Premier

           5. 電子資料庫Kluwer Online

           6. 電子資料庫SDOS (Science Direct On Site)

評量方法：平時成績：25％ 期中成績：25 ％ 學期成績：25％ 上台報告：25 ％
教學相關配合事項：教學內容、教科書、學期成績評量方法皆公告於學校教務處相關網頁及教師個人教學平台上以供學生參考。

	課程與核心能力關聯比對表
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	1
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	1
	1
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	百分比(%)
	100%


註：1.
教科書請註明書名、作者、出版社、出版年等資訊。
2. 其他欄包含參訪、專題演講等活動。
3. 關連比對表：相關填1，不相關填0，百分比＝相關總數/8

