淡江大學 九十六 學年度第 二 學期課程教學計畫表(格式一)
科目中文名稱：估測與控制
授課教師： 田豐         
	開課班級
	航空太空工程學系 (日)  三 年級 A, B 班
	必選修
	必修

	學分數
	 三 學分 三 小時（ 上 學期  三  學分）
	先修科目
	線性系統

	教學內容
及進度
	週次
	月／日
	內容

	
	第一週
	
	Linear systems theory

	
	第二週
	
	Linear systems theory

	
	第三週
	
	Probability theory

	
	第四週
	
	Probability theory

	
	第五週
	
	Least Squares Estimation

	
	第六週
	
	Least Squares Estimation

	
	第七週
	
	Propagation of state and covariances

	
	第八週
	
	Propagation of state and covariances

	
	第九週
	
	The discrete Kalman filter

	
	第十週
	
	期中考試週

	
	第十一週
	
	The discrete Kalman filter

	
	第十二週
	
	The continuous-time Kalman filter

	
	第十三週
	
	The continuous-time Kalman filter

	
	第十四週
	
	The H-infinity filter

	
	第十五週
	
	The H-infinity filter

	
	第十六週
	
	Nonlinear Kalman filter

	
	第十七週
	
	Nonlinear Kalman filter

	
	第十八週
	
	期末考試週

	講授方式
	ˇ
	課堂講授
	
	分組討論
	
	參觀實習  
	
	其他（　　　　　　　）

	教學設備
	ˇ
	電腦
	
	投影機
	
	其他（ Matlab /Simulink）

	教材課本
	1. Dan Simon, “Optimal State Estimation,” Wiley Interscience, 2006
2. R. F. Stengel, “Optimal Control and Estimation,” Dover, 1994.

	參考書籍
	1. R. G. Grown and P. Y. C. Hwang, “Introduction to Random Signals and Applied Kalman Filtering with MATLAB Exercises and Solutions,” John Wiley, 1997

2. A. Gilbert, “Applied Optimal Estimation,” 1974.

3. G. M. Siouris, “An Engineering Approach to Optimal Control and Estimation Theory,” John Wiley & Sons, 1996.

4. F. L. Lewis, “Optimal Estimation with Introduction to Stochastic Control Theory,” John Wiley & Sons, 1986.

	批改作業篇數
	8~10
	備  註
	本欄位僅適用於所授課程需批改作業之教師填寫。

	成績考核方式
	ˇ
	作業成績：20％(不可遲交)
	ˇ
	期中考成績：  40 ％
	ˇ
	期末考成績： 40 ％

	
	
	讀書報告：      ％
	
	其他（ 小考或上機考 ）：








