淡江大學 九十五 學年度第 一 學期課程教學計畫表(格式一)
科目中文名稱：自動控制
授課教師： 田豐         
	開課班級
	航空太空工程學系 (日)  三 年級 A班
	必選修
	必修

	學分數
	 三 學分 三 小時（ 上 學期  三  學分）
	先修科目
	工程數學、動力學、

電工學、電子學

	教學內容
及進度
	週次
	月／日
	內容

	
	第一週
	
	Introduction to Control Systems

	
	第二週
	
	Dynamic Models of Systems

	
	第三週
	
	Dynamic Models of Systems

	
	第四週
	
	Dynamic Response

	
	第五週
	
	Dynamic Response

	
	第六週
	
	Dynamic Response

	
	第七週
	
	Basic Properties of Feedback

	
	第八週
	
	Basic Properties of Feedback

	
	第九週
	
	Basic Properties of Feedback

	
	第十週
	
	期中考試週

	
	第十一週
	
	The Root Locus Method

	
	第十二週
	
	The Root Locus Method

	
	第十三週
	
	The Root Locus Method

	
	第十四週
	
	The Frequency Response Design Method

	
	第十五週
	
	The Frequency Response Design Method

	
	第十六週
	
	The Frequency Response Design Method

	
	第十七週
	
	State-Space Design (if time allowed)

	
	第十八週
	
	期末考試週

	講授方式
	ˇ
	課堂講授
	
	分組討論
	
	參觀實習  
	
	其他（　　　　　　　）

	教學設備
	ˇ
	電腦
	
	投影機
	
	電腦軟體（ Matlab /Simulink）

	教材課本
	1. Dorf and Bishop, “Modern Control Systems,” Addison Wesley, 10th ed., 2005.
2. Franklin and Powell, “Feedback Control of Dynamic Systems,” Addison Wesley, 4th ed., 2002.
3. Duane Hanselman and Bruce Littlefield, “Mastering MATLAB 7,” Pearson/Prentice Hall, 2005.

	參考書籍
	1. Eronini Umez-Eronini, “Sysstem Dynamics & Control,” PWS Publishing, 1999.

2. Franklin and Powell, “Feedback Control of Dynamic Systems,” Addison Wesley, 3rd ed.,1994. 
3. Ogata, “Modern Control Engineering,” 3rd ed., 1997.
4. Hanselman and Kuo, “MATLAB Tools for Control Systems Analysis and Design,” 1995.
5. Bishop, “Modern Control Systems Analysis & Desing Using MATLAB & SIMULINK,” 1997.

	批改作業篇數
	8~10
	備  註
	本欄位僅適用於所授課程需批改作業之教師填寫。

	成績考核方式
	ˇ
	作業成績：15％(不可遲交)
	ˇ
	期中考成績：  35 ％
	ˇ
	期末考成績： 50 ％

	
	
	讀書報告：      ％
	 
	其他（ 小考或上機考 ）：








