淡江大學九十四學年度第二學期課程教學計劃表
科目中文名稱：機器人概論                                授課教師：王銀添
	開課班級
	工學院共同科
	必選修
	選   修

	學分數
	下學期 2 學分 2 小時
	先修科目
	工程數學

	課程

目的
	This course provides student some basic concepts on Robotics. Topics include spatial description and transformations, robot kinematics and dynamics, trajectory generation, and linear control。

	教學內容
及進度
	週次
	月／日
	內容

	
	第一週
	--
	註冊

	
	第二週
	2/21
	Introduction

	
	第三週
	2/28
	國定假日

	
	第四週
	3/7
	Spatial description and transformations 

	
	第五週
	3/14
	Manipulator kinematics

	
	第六週
	3/21
	Inverse manipulator kinematics

	
	第七週
	3/28
	Inverse manipulator kinematics

	
	第八週
	4/4
	Mobile robot kinematics

	
	第九週
	4/11
	Mobile robot kinematics

	
	第十週
	4/18
	期中考試週

	
	第十一週
	4/25
	Legged robot kinematics

	
	第十二週
	5/2
	Legged robot kinematics

	
	第十三週
	5/9
	Robot dynamics

	
	第十四週
	5/16
	Robot dynamics

	
	第十五週
	5/23
	Trajectory generation

	
	第十六週
	5/30
	Trajectory generation

	
	第十七週
	6/6
	Linear control of manipulators

	
	第十八週
	6/13
	期末考試週

	講授方式
	(課堂講授   □分組討論   □參觀實習   □其他（　　　　　　　　）

	教學設備
	(電腦   □投影機   □其他（　　　　　　　　）

	教材課本
	Craig, J.J., 2005, Introduction to Robotics, third ed., Pearson/Prentice Hall. (新月圖書)

	參考書籍
	講義

	成績考核方式
	(平時成績： 20  ％  (期中成績：  30  ％  (期末成績： 30 ％
□讀書報告：     ％  (其他（    小考2次          ）： 20 ％

	備考
	1.  平時成績包括作業與課堂點問。

2.  學生須主動做好預習與複習，以備課堂點問，並列入平時成績考核。


