淡江大學九十四學年度第一學期課程教學計劃表(格式一)
  科目中文名稱：控制器設計            授課教師： 周永山    
	開課班級
	 電  機  研  究  所  研 一 
	必選修
	選修

	學分數
	 3 學分 3 小時（ 單、上 學期 3學分）
	先修科目
	線性代數

	教學內容
及進度
	週次
	月／日
	內容

	
	第一週
	
	Introduction

	
	第二週
	
	Introduction to LMI (Linear Matrix Inequality) and Lyapunov stability theorem

	
	第三週
	
	Introduction to LMI toolbox

	
	第四週
	
	Stabilization (static state feedback, static output feedback)

	
	第五週
	
	Stabilization (dynamic output feedback)

	
	第六週
	
	Observer design

	
	第七週
	
	Pole placement design

	
	第八週
	
	Tracking controller design

	
	第九週
	
	Hinf control

	
	第十週
	
	期中考試週

	
	第十一週
	
	H2 control

	
	第十二週
	
	Mixed H2/ Hinf control

	
	第十三週
	
	Fuzzy controller design

	
	第十四週
	
	Filter design

	
	第十五週
	
	Miscellaneous Problems

	
	第十六週
	
	Miscellaneous Problems

	
	第十七週
	
	Miscellaneous Problems

	
	第十八週
	
	期末考試週

	講授方式
	 X
	課堂講授
	
	分組討論
	
	參觀實習  
	 X
	其他（Report）

	教學設備
	X
	電腦
	
	投影機
	
	其他（　　　　　　　）

	教材課本
	K. Zhou and J.C. Doyle ‘Essentials of Robust control’ (Prentice-Hall, 1998).

	參考書籍
	1. S. Boyd, L. EL Ghaoui, E. Feron, and V. Balakrishnan, “Linear Matrix 

Inequalities in System and Control Theory”, SIAM, 1994

2. Recent issues on Journals or Proceedings

	批改作業篇數
	
	備  註
	本欄位僅適用於所授課程需批改作業之課程教師填寫。

	成績考核方式
	
	平時成績：  ％
	
	期中成績： 20 ％
	
	學期成績：   ％

	
	
	讀書報告：  40％
	
	其他（   作業             ）:  40 ％

	備考
	1.本表格式請參考使用，教學計劃表格有兩種，授課教師可至教務處網頁各項表單中取得，任擇一種使用。
2.自製格式請具備上述項目。
3.教學計劃表上傳步驟：請從教務處網頁依「教學計劃表上傳」指示進入。
4.依85學年度第2學期學生事務處會議校長指示：各授課教師請務必舉行期中考試。


